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ABSTRAK 

Pada umumnya peminjaman loker pada umumnya masih konvensional, yaitu 

dengan cara meminjam kepada operator loker. Seiring dengan perkembangan teknologi 

elektronika yang berkembang pesat maka dibutuhkan suatu proses yang cepat, praktis dan 

efisien. 

Pada skripsi ini dibuat sebuah alat yaitu Perancangan dan Pembuatan Loker 

Otomatis. Yang dimaksud dengan " Otomatis " adalah pengguna / mahasiswa bisa 

mengakses loker yang tersedia dengan kartu tanda mahasiswa yang terdapat tanda 

barcode. 

Perancangan Hardware terdiri dari loker sebanyak 8 loker dan perancangan 

perangkat elektronik seperti selenoid dan sensor infra merah. Barcode yang telah dibaca 

oleh barcode scanner akan diterima di PC kemudian dicocokkan dengan database. 

Apabila data itu cocok maka PC mengirimkan informasi ke mikrokontroler untuk 

mengaktitkan driver selenoid. Software yang dibuat dalam bahasa assembly meliputi 

proses penerimaan dan pengiriman data dan pada PC menggunakan program Delphi 

meliputi proses penerimaan data, pencocokkan data, pencatatan, laporan dan pengiriman 

data ke mikrokontroler. 
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