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ABSTRAK

PT. Meramu: Line adalah pemsahaan pelayaranterkemuoka di Indomesia vang
menyediakan salusi transpertasi paime-fo-point. Didimkan pada alun 1957 Meratas telah tombuh
dan menjadi kepala romak tangpa di pelavaran Indonesia. PT. Merats Line memiliki standant
pelayanan pada kesslamatan, kualitas dan fokus pelanzgan yang didukung oleh jannsan kaobar
terpada

Saat mi PT. Meratos Lime tdak hanya menpoperazikan 17 layanan konfainer kapal
narun juga membenkan transpertasi Batobara, Tug & Barpe untuk perusahaan pertambangan
besar di Indonesia dan kargo proyek pemanganan unfuk mdustry mimyak dao gas. Eegiatan
tersebut didukung oleh armada lebih dan 56 kapal dan 20000 kotak kontainer.

Topik utama vanp akan dibahas pada laporan kerja praktek ini yasa sistem confrol
kemudi kapal dan proses pengoperazian kapal unfuk dapat bergerak. Dimara ada doa tempat
penfing yanz berperan penting yaitu kamar anjungan sebagai pemberi input pergerakkan dan
kamar mesin untuk output dari kamar anjoogan dan efsk dan imput yang diberikan Input vang
diberkandankamaranjunranberazalian level copiroller dan sutopilot yans mensubabh satuan
derajat menjadi safuan resistansy resistansi ini mengubah besamya fegangan pada output vang
kemmudiandi punakammtokmenezerakkan rudder kapalmelabai SCA (Seerme Contrel Ampiifer)
dan kefika perbandingan mput SCA denpan output BFU (Rudder Feedback i) memiliki nilai
vang sama maka pergerakkan kapal akan berhenti seketika il

Farena kemudi kapal mempakan hal yans sapeat penting maka dalam melakukan
proses perpaikan dan mamienance tersetut dibap menjadi doa vaitu bagian bengkel dan bagian
elecirician. Mamfemance kapal berupa tiller, pemimyakkan, dan rudder dilakokan oleh pihak
bengksl sedangkan perbaikan komponen kapal sepert autopiled, level contreller, dan Komponen-
komaponen pendukimsnya dilakukan oleh bagian alectrician. Proses perbaikan kapal tidak harus
dilakukan saat kapal bersandar dipelabuban namun juza saat kapal berlavar,

Eata Kuna: Sieering tear, elecirician, S04, RFU, Level Controller



ABSTRACT

PT. Mematus Line was the leading shipping company m Indomesia that prowades
transportation solutions poinf-to-point. Established in 19537 Meraro: ha: prown and become
head: of houssholds in the Indopesian shipping PT. Memtus Line has samace standards on
safery, quality and costomeer focus are supported by an integrated office network

Cuarrently, PT. Memtms Line not only operate 17 semvice confainer ships, bat also
provide ransportation Coal. Tug & Barge for major mining companies m Indonssia and cargo
handling projects for the oil and pas mdusory. The actvity was supported by a fleet of over 34
ships and 40,000 containers.

The main topics to be discussed in this practical work repect that the steering contrals
svstem aboard ship operation and processes to be able to mowe. Where there ars two Important
places which play an important rele as a bridze room giver movement input and the output of the
engins room to the bridge room and the effect of a given mput. Given input of the ndze comes
from the room lewel and autopilot comtreller that cooverts umits of depress mto force of
resistance, this resistance fo change the magnitude of the voltage at the output of which 15 then
used to drve a boat madder through SCA (Steering Control Amplifier) and when the ragoe of
imput SCA to cutput BFU (Fodder Feedback Unit) has the same value then the mevement of the
ship will stop mmediately.

Because of steering the ship is very mmportant that m the process of repar and
maintznance is divided into two parts workshop and parts electrician. Maintenancs ship form
tiller, giving ofl. and rudder is done by the workshop while the ship repair components such as
autopilot, level controller, and It supporting components conducted by the slectrician. Ship
repair process showld not be done while the ship leaned in ports bat alse when the ship sadled.
Eeywords: Steering Gear, elecinician, $CA BFU, Level Controller
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KATA PENGANTAR

Peryusuran laporan kerja praktek imd didasarkan pada hasil pengamatan yang peomlis
lakukan atan dapatkan pada saat kerja prakiek di PT. Memfus Line vang berlokasi di Jalan
Alon-aloon Priok Eav. 245 Perak, Surabava. Eena praktek ind dilaksanakan sesuai denpgan
Erikuhom yang telah ditetapkan oleh Jurusan Teknik Elekire, FakuoltasTekmik, Universitas
Earolik Widva Mandala Surabaya.

Selama pemmlizan atan pembuatan laporan kerja praktek i, penolis menvadan babwa
laporan ini ddak akan selesai fanpa bimbingan dorengan, bamtoan dao kKerjasama dan orang-
orng di sekiar pemalis. Oleh karena iy pada Kesempatan i permdis ingin mengacapkan tenma
kasih kepada-

1. Bapak Fosanto sebagal pimpinan bagian electrians PT. Meramaz Line vang bamyak
membimbing penalis selama proses belajar di kapal dan salalu menjelaskan tiap-tap kemponen
yang terdapat balk dikantor mampon di atas kapal

2. Selumubh staff semior PT. Meratus Line sebagai pembimbing kerja praktek, vang telah
membimbing peoulis dengan baik dan mmah dalam proses pelaksanaan kerja praktek imi serta
selahn meluanskan wakhunya di sela-s2la kesibukarmya.

5. Bapak Ir A F. Lumban Tobmgz, MT. s=bazai dosen pembimbins vang telsh hanfal|
membanto pemuliz dalam pengerjaan makalah sehingza makalah dapat selssal tepat pada
waknmya

4. Bapak Hartono Pramjoto. PhD), sebazai dosen wali yang selalu mendukung dan member
masukkan kepada penalis saat berkerja di PT. Meratos Line.

5. Selumubh karyawan Tata Usaha Fakulas Teknik yang telab membaniu admmisirasi dalam
permohonan izn kerja praktek di PT. Meramus Lins.

4. Seloruh staff pengajar, Bapak dap Ju Diosen Universitas Katollk Widyva Mandala Surabaya
vang baik secam langsuns maupun fidak lanzsune membenkan konstribusi pesitf bagi permlis
dalam memilis laporan kerja praktek.



7. Orapg tua tercimfa yang selaln mendukung dan member restn agar pemlis dapat
menyelesaikan makalah kerja prakiek

E. Fekan-rekan mahasiswa dan semua pihak vang telah membanta dalam penalisan laporan kerja
praktek

Semopa Tuhan senantfiasa memberikan berkat yang malimpah kepada serma pihak vang
telah membantu sampal tarselesaima laporan kerja prakeek imi.

Harapan pemnlis semoza laporan kerja prakiek ini dapat bennanfaat bagl mahasiswa
Universitas Eatolik Widva Mandala Sumbaya, tentama bagi mahasiswa vang ngin menzetabui
tentang proses perbaikan dan instalasi kompopen-komponsn dikapal.

Surabaya, 1 July 2015
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